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Sbirka zdkonu ¢ 228 / 2011

Castka 82

228

NARIZENI VLADY

ze dne 29. Cervna 2011,

kterym se méni nafizeni vlady ¢&. 266/2009 Sb., o technickych pozadavcich na nimofni zafizeni,

ve znéni nafizeni vlady ¢. 113/2010 Sb.

Vlida nafizuje podle § 22 a k provedeni § 12 zi-
kona ¢. 22/1997 Sb., o technickych pozadavcich na vy-
robky a o zméné a doplnéni nékterych zdkonu, ve
znéni zikona ¢&. 71/2000 Sb., zdkona ¢&. 205/2002 Sb.,
zakona & 226/2003 Sb., zdkona &. 490/2009 Sb. a zdkona
¢. 34/2011 Sb.:

CL1
Nafizeni vlddy ¢. 266/2009 Sb., o technickych po-

zadavcich na nimofni zafizeni, ve znéni nafizeni vlddy
¢

. 113/2010 Sb., se méni takto:

1. V. § 1 odst. 1 se slova ,Evropskych spole-
enstvi') (dile jen ,Spoledenstvi“) nahrazuji slovy
»Evropské unie!)*.

2. V poznidmce pod ¢arou & 1 se dopliuje véta
»Smérnice Komise 2010/68/ES ze dne 22. fijna 2010,
kterou se méni smérnice Rady 96/98/ES o nimofnim
zarizeni.”.

3. V.§ 7 odst. 1 dvodni &dsti ustanoveni, § 7
odst. 3, v priloze ¢. 2 &isti A dilu 1 bodé 7, dilu 3
bodé 6 a dilu 4 bodé 6 a v pfiloze ¢ 3 bodé 2 se slovo
»Spolecenstvi“ nahrazuje slovy ,Evropské unie®.

4. V § 7 odst. 1 pism. a) se slovo ,,Spoledenstvim®
nahrazuje slovy , Evropskou unii“.

5. Pfiloha ¢. 1 zni:

»Priloha ¢. 1 k nafizeni vlady &. 266/2009 Sb.

Technické pozadavky, zkuSebni postupy a postupy posuzovani shody nimornich
zarizeni

1.

Zachranné prostiedky

A. 1/1.1 Zachranné kruhy

1. Zachranné kruhy musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 111/4, X/3, 111/7, 111/34 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 8,
c¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, 1T a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
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2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u zachranného kruhu se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce
nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.2 Zéachranné prostiedky s identifikaCnimi svétly pro zachranna plavidla a zachranarské
Cluny, zachranné kruhy a zachranné vesty

1. Zachranné prostiedky s identifikatnimi svétly pro zachranna plavidla a zéchranatské Cluny,
zachranné kruhy a zadchranné vesty musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 111/4, X/3, 111/7, 111/22, 111/26, 111/32, 111/34 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) II, IV a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)- (ptedpis HSC 2000) 8.
2. PrezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.3 Automaticky se aktivujici koufove signaly pro zachranné kruhy
1. Automaticky se aktivujici koufové signaly pro zachranné kruhy musi spliiovat pozadavky
uvedené v

a) pravidlech I11I/4, X/3, 111/7, 111/34 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, 1l a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pi posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.4 Zé4chranné vesty
1. Zachranné vesty musi spliiovat poZzadavky uvedené v
a) pravidlech I11/4, X/3, 111/7, 11I/22, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) 1, I,
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8,
e) IMO MSC/obézniku 922.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.5 Zachranné namoini obleky a obleky chranici ptfed povétrnostnimi vlivy, které nejsou
zatazen€ jako izolované nebo neizolované zachranné vesty
1. Zachranné namoini obleky a obleky chranici pred povétrnostnimi vlivy, které nejsou zarazené
jako izolovan¢ nebo neizolované zachranné vesty musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/7, 111/22, 111/32, 111/34 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, Il a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/1.6 Zachranné namotni obleky a obleky chranici pted povétrnostnimi vlivy, zatazené jako
izolované nebo neizolované zachranné vesty
1. Zachranné namoini obleky a obleky chranici pted povétrnostnimi vlivy, zarazené jako
zéachranné vesty: izolované nebo neizolované musi splilovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/7, 111/22, 111/32, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, Il a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. Pfezkouseni splnéni pozadavkt se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70)
3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.7 Pomucky tepelné ochrany
1. Pomucky tepelné ochrany musi spliovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/22, 111/32, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, 1l a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto ndmoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.8 Raketové padackove svétlice (pyrotechnika)
1. Raketové padackove svétlice musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/6, 111/34 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, Il a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto ndmoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.9 Ruc¢ni signélni pochodné (pyrotechnika)
1. Ruéni signalni pochodné musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, Il a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto ndmoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.10 Plovouci koutové signaly (pyrotechnika).
1. Plovouci koufové signaly musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 111I/4, X/3, 11I/34 imluvy SOLAS a
b) rezoluci IMO MSC.48(66)-(piedpis LSA) I, I11.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/1.11 Zatizeni pro vrhani lanek
1. Zatizeni pro vrhani lanek musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I11/4, X/3, 111/18, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) 1, VII a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.12 Nafukovaci zachranné vory
1. Nafukovaci zachranné vory musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 11174, X/3, 11I/13, 111/21, 111726, 111/31, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) 1, IV,
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8 a
e) IMO MSC/obézniku 811.
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pfi posuzovani shody u t&chto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.13 Pevné zachranné vory
1. Pevné zachranné vory musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I11/4, X/3, 111/21, 111/26, 111/31, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, 1V,
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8 a
e) IMO MSC/obézniku 811.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.81(70) a
b) IMO MSC/obézniku 1006.
3. Pi posuzovani shody u téchto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.14 Automaticky se napfimujici zachranné vory
1. Automaticky se naptimujici zachranné vory musi spliiovat poZzadavky uvedené v
a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/26, 111/34 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, IV,
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8,
e) IMO MSC/obézniku 809, véetné dodatku 1, a
f) IMO MSC/obézniku 811.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavka se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.81(70), a
b) IMO MSC/ob&zniku 809, v¢etné dodatku 1.
3. P posuzovani shody u t€chto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.



Strana 2414 Sbirka zdkonu ¢ 228 / 2011 Castka 82

A. 1/1.15 Oboustrann€ pouzitelné zachranné vory s ochrannym pfistfeSkem
1. Oboustranné pouzitelné zachranné vory s ochrannym pfistfeSkem musi spliiovat pozadavky
uvedené v

a) pravidlech I11I/4, X/3, 111/26, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, IV,

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8,

e) IMO MSC/obé&zniku 809, véetné dodatku 1, a

f) IMO MSC/ob&zniku 811.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.81(70), a

b) IMO MSC/obé&zniku 809, véetné dodatku 1.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
A. 1/1.16 Automatické uvoltiovaci zatizeni pro zachranné vory (hydrostaticka uvoltiovaci zatizeni)
1. Automatické uvoliiovaci zatizeni pro zachranné vory musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I11/4, X/3, 111/13, 111/26, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, 1V,

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8 a

e) IMO MSC/obézniku 811.
2. Ptezkouseni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.17 Zachranné Cluny
1. Zachranné Cluny musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I11/4, X/3, 111/21, 111/31, 11I/34 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, IV a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.81(70) a

b) IMO MSC/obézniku 1006.
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo F. Jsou-li namoini zatizeni
vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/1.18 Pevné zachranatské Cluny

1. Pevné zachranarské ¢luny musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/21, 11I/31, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(predpis LSA) 1, V a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.

2. PtezkouSeni splnéni pozadavka se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.81(70) a

b) IMO MSC/obézniku 1006.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo F. Jsou-li namoini zatizeni
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vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozZstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/1.19 Nafukovaci zachranaiské Cluny
1. Nafukovaci zachranaiské ¢luny musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/21, 11I/31, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, V a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.81(70) a

b) ISO 15372 (2000).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo F. Jsou-li namotni zatizeni
vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/1.20 Rychlé zachranatské cluny
1. Rychlé zachranatské ¢luny musi splilovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, I11/26, 111/34 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.48(66)-(predpis LSA) 1, V,

¢) IMO MSC/obézniku 809, vetné dodatku 1,

d) IMO MSC/obézniku 1016 a

e) IMO MSC/obézniku 1094.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi

a) podle rezoluce IMO MSC.81(70),

b) IMO MSC/obéZzniku 1006 a

c) ISO 15372 (2000).
3. Pi posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo F. Jsou-li namoini zatizeni
vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/1.21 Spoustéci prostiedky pouzivajici lanové kladkostroje
1. Spoustéci prostiedky pouzivajici lanové kladkostroje musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/23, 111/33, 111/34 amluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, VI a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8 .
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
zatizeni vyrabéna jednotliv€é nebo v malych mnozstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€ se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/1.23 Prosttedky pro spousténi zachrannych ¢lunii volnym padem
1. Prosttedky pro spousténi zachrannych Clunii volnym padem musi splilovat pozadavky uvedené
A%

a) pravidlech I11/4, X/3, 111/16, 111/23, 111/33, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,
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¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, VI a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto ndmoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
zatizeni vyrabéna jednotliv€é nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipadé se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/1.24 Prosttedky pro spousténi zachrannych vort (Clunové jeraby)
1. Prostitedky pro spousténi zachrannych vort musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 111/4, X/3, 111/12, 111/16, 111/34 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, VI a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PrezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u té€chto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
zatizeni vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipadé se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/1.25 Prosttedky pro spousténi rychlych zachranatskych Clunti (Clunové jetaby)

1. Prostfedky pro spousténi rychlych zachranarskych ¢lunu musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 111/4, 111/26, 111/34 imluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) 1, VI a

c) IMO MSC/obézniku 809, vcetn€ dodatku 1.

2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).

3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
zatizeni vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto pfipad¢ se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/1.26 Uvollovaci mechanismus pro zachranné ¢luny, zachranatrské Cluny a zachranné vory
spousténe lanovym kladkostrojem nebo kladkostroji

1. Uvollovaci mechanismus pro zachranné ¢luny, zachranéaiské ¢luny a zachranné vory spousténé
lanovym kladkostrojem nebo kladkostroji musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 111/4, X/3, 111/16, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(piedpis LSA) L, IV, VI a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.

2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).

3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.27 Namotni evakuacni systémy

1. Namoini evakuacni systémy musi spliovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I11/4, X/3, I11/15, 111/26, 111/34 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

c) rezoluci IMO MSC.48(66)-(piedpis LSA) I, VI a
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d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.

2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).

3. Pf1 posuzovani shody u té€chto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a F. Jsou-li
namoini zatizeni vyrdbéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, miZe vyrobce nebo jeho
zplnomocnény zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€ se véta prvni
tohoto bodu nepouZzije.

A. 1/1.28 Zachranné prostiedky
1. Zéachranné prostfedky musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 111/4, X/3, 111/26, 111/34 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(piedpis LSA) L, VI a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.81(70),
b) IMO MSC/obéZniku 810.
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo F.

A. 1/1.29 Nalod’'ovaci zebriky
1. Nalod’'ovaci zZebtiky musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1I/4, I1I/11, X/3, 11I/34 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994),
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000).
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.81(70) a
b) ISO 5489 (2008).
3. Pfi posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo F.

A. 1/1.30 Odrazov¢ a reflexni materialy
1. Odrazové¢ a reflexni materialy musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech [1I/4, X/3, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) T a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO A.658(16).

3. Pti posuzovéni shody u téchto namotinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.33 Radarové odrazece pro zachranné ¢luny a zachranaiské luny
1. Radarové odrazece pro zachranné Cluny a zachranaiské ¢luny musi spliiovat pozadavky uvedené
A%
a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) LIV, V,
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8 a
e) rezoluci IMO MSC. 164(78).
2. Piezkoudeni splnéni pozadavki se provadi podle CSN EN ISO 8729 (1998).
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3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.36 Hnaci motor zachrannych ¢luntl a zachranatskych ¢lunt
1. Hnaci motor zachrannych ¢lunti a zachranaiskych ¢lunt musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 111/4, X/3, 11I/34 amluvy SOLAS a
b) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) IV, V.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u t€chto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.37 Ptivésny motor k pohonu zachranaiskych ¢lunt
1. Ptivésny motor k pohonu zachranatskych ¢lunti musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I11/4, X/3, 111/34 umluvy SOLAS a
b) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) V.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.38 Patraci svétla pro uziti v zachrannych ¢lunech a zachranaiskych ¢lunech
1. Patraci svétla pro uziti v zachrannych cClunech a zichranarskych c¢lunech musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/34 4mluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) 1,1V, Va

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/1.39 Oteviené oboustranné€ pouzitelné zachranné vory

1. Oteviené oboustranné pouzitelné zachranné vory musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I11/4, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8, ptiloze 10,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(predpis LSA) 1 a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8, ptiloze 11.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) prilohy 10, a

b) rezoluce IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) ptilohy 11.
3. Pii posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo F.

A. 1/1.41 Navijaky pro zachranna plavidla a zachranaiské ¢luny
1. Navijaky pro zachranna plavidla a zachranarske ¢luny musi splfiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I11/4, X/3, 111/16, 111/17, 111/23, 111/24, 111/34 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,
¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, VI a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.81(70).
3. Pf1 posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
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zatizeni vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipadé se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A.1/1.43 Pevné/nafukovaci zachranaiské Cluny
1. Pevné/nafukovaci zachranaiské ¢luny musi spliiovat poZzadavky uvedené v

a) pravidlech [11/4, X/3, 111/21, 111/31, 111/34 imluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) I, V a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.81(70),

b) IMO MSC/ob&zniku 1006 a

c) ISO 15372 (2000).
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni
vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

2.
Zabranéni zneciStovani mori

A. 1/2.1 Filtrovaci zatizeni k zadrzeni ropnych latek (pro obsah ropnych latek ve vypousténém
roztoku neptevysujici 15 dild na milion)
1. Filtrovaci zafizeni k zadrzeni ropnych latek musi splfiovat pozadavky uvedené v

a) piiloze I, pravidle 14 tmluvy MARPOL” a

b) IMO MEPC C.1/0b&Zniku 643.
2. PtezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle

a) rezoluce IMO MEPC. 107(49) a

b) IMO MEPC C.1/0b&Zniku 643.
3. Pi1 posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/2.2 Detektory rozhrani ropné latky/voda

1. Detektory rozhrani ropné latky/voda musi spliiovat pozadavky uvedené v revidované pftiloze 1,
pravidle 32 imluvy MARPOL.

2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MEPC.5(XIII).

3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/2.3 Méfice obsahu ropnych latek
1. Méfice obsahu ropnych latek musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) piiloze I, pravidle 14 umluvy MARPOL a
b) IMO MEPC C.1/ob&zniku 643.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) rezoluce IMO MEPC. 107(49) a
b) IMO MEPC C.1/obé&zniku 643.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéncho zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/2.5 Systém sledovani a ovladani vypousténi ropnych latek u ropného tankeru

1. Systém sledovani a ovladani vypousténi ropnych latek u ropného tankeru musi spliiovat
pozadavky uvedené v piiloze I, pravidle 31 umluvy MARPOL.

2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MEPC. 108(49).

3. Pfi posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/2.6 Systémy odpadnich vod

1. Systémy odpadnich vod musi spliiovat pozadavky uvedené v pftiloze IV, pravidle 9 umluvy
MARPOL.

2. PrezkouSeni splnéni pozadavkui se provadi podle rezoluce IMO MEPC.159(55).

3. Pii posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/2.7 Lodni spalovny odpadui

1. Lodni spalovny odpadi musi splilovat pozadavky uvedené v piiloze VI, pravidle 16 amluvy
MARPOL.

2. PrezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MEPC.76(40).

3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
zatizeni vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipadé se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/2.8 Ptistroje pro monitorovani a zaznamenavani emisi oxidi dusiku z lodi
1. Ptistroje pro monitorovani a zaznamenavani emisi oxidi dusiku z lodi musi spliiovat pozadavky
uvedené v

a) priloze VI, pravidle 13 umluvy MARPOL,

b) technickych ptedpisech pro oxidy dusiku,

¢) rezoluci IMO MEPC.177(58) a

d) IMO MEPC.1/obézniku 638.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle

a) rezoluce IMO MEPC. 103(49) a

b) rezoluci IMO MEPC.177(58).
3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
zatizeni vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto pfipad¢ se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/2.9 Ostatni technické metody omezovani emisi oxidu siry

1. Ostatni technické metody omezovéani emisi oxidd siry musi spliiovat pozadavky uvedené v
ptiloze VI, pravidle 14 umluvy MARPOL.

2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MEPC. 170(57).

3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namotni
zatizeni vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad¢é se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.
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3.
ProtipoZzarni ochrana

A. 1/3.1 Pokryti hlavni paluby
1. Pokryti hlavni paluby musi splfiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech [1-2/4, 11-2/6, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) piilohy 1 Casti 2 a 6 nebo piilohy 2,
b) IMO MSC/ obézniku 1102 a
¢) IMO MSC/obézniku 1120.
3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.2 Pfenosné hasici ptistroje
1. Pfenosné hasici ptistroje musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech II-2/10, X/3, 11-2/4, 11-2/19, 11-2/20 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 4,
¢) rezoluci IMO A.951(23),
d) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,
e) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7,
f) IMO MSC/obézniku 1239 a
g) IMO MSC/obézniku 1275.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) EN 3-6 (1995), véetné A.1(1999),
b) (?SN EN 3-7 (2004), v¢etn€ A. 1 (2007),
¢) CSNEN 3-8 (20006), v€etne AC (2007) a
d) CSN EN 3-9 (2006), v¢etné¢ AC (2007).
3. Pii posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.3 Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - ochranny odév (obleky na ochranu pred salavym teplem)
1. Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - ochranny odév musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 11-2/10, X/3 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC. 98(73)-(ptedpis FSS) 3,

¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. Pfezkouseni splnéni pozadavkii se u protipozarnich ochrannych odévi provadi podle CSN EN
469 (2005), v¢etné Al (2006) a AC (2006).
PrezkouSeni splnéni pozadavki se u protipoZarnich ochrannych odévi, kterymi jsou reflexni
obleky pro zvlastni postupy haseni pozaru, provadi podle CSN EN 1486 (2007).
PrezkousSeni splnéni pozadavki se u protipozarnich ochrannych odévi, kterymi jsou ochranné
odévy s reflexni vn&jsi vrstvou, provadi podle ISO 15538 (2001).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.4 Hasicska vyzbroj a vystroj - obuv

1. Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - obuv musi splfiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 3,
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¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) CSN EN ISO 20344 (2004), véetné Al (2007) a AC (2005) a

b) CSN EN ISO 20345 (2004), v&etné Al (2007) a AC (2007).
3. Pi1 posuzovani shody u té€chto namornich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.5 Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - rukavice
1. Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - rukavice musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 3,
¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle CSN EN 659 (2003), véetné A 1 (2008).
3. Pii posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.6 Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - pfilba
1. Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - ptilba musi splilovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 11-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 3.
¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. Pfezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle CSN EN 443 (2008).
3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.7 Nezavisly dychaci ptistroj na stlaeny vzduch
Pouziti pii nehodach tykajicich se nebezpecného zboZzi vyzaduje pretlakovou masku.
1. Nezavisly dychaci pfistroj na stlateny vzduch musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 3,
¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PrezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) EN 136 (1998), v¢etné AC (2003) a
b) EN 137 (2006).
3. Pii posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.8 Dychaci pfistroj s pfivodem tlakového vzduchu hadici uréeny pouze pro vysokorychlostni
plavidla postavena podle predpisu HSC 1994
Dychaci pfistroj s ptivodem tlakového vzduchu hadici uréeny pouze pro vysokorychlostni plavidla
postavena podle piedpisu HSC 1994
1. musi splilovat pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 umluvy SOLAS a

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7.
2. Pfezkouseni splnéni pozadavku se provadi podle

a) CSN EN 14593-1 (2005),

b) CSN EN 14593-2 (2005), v&etng AC (2005) a
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¢) CSN EN 14594 (2005).

3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.9 Soucasti postiikovacich systémt pro obytné a provozni prostory a fidici stanovisté
rovnocenné systémim podle umluvy SOLAS, pravidlo 11-2/12 (pouze proudnice a vykon)
1. Soucasti postiikovacich systémi pro obytné a provozni prostory a fidici stanoviSt€ musi
spliiovat pozadavky uvedené v

a) Pravidlech X/3, 11-2/7, 11-2/10, 11-2/9 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 8,

¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7,

e) rezoluci IMO MSC.44(65) a

f) IMO MSC/obézniku 912 .
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO A.800(19).
3. Pti posuzovani shody u té€chto ndmotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.10 Proudnice stabilnich hasicich vodnich postiikovacich systémi pro strojovny a strojovny
nakladovych Cerpadel
1. Proudnice stabilnich hasicich vodnich posttfikovacich systéml pro strojovny a strojovny
nakladovych ¢erpadel musi spliiovat poZadavky uvedené v

a) pravidlech 11-2/10, X/3 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 7,

¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle IMO MSC/obéZniku 1165 dodatku A.
Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.11 Protipozarni piepazky ttidy ,,A" a,,B",
1. Protipozarni piepazky ttidy ,,A" a ,,B" musi spliiovat pozadavky uvedené
a) v pravidle [I-2/9 umluvy SOLAS ,
b) pro tfidu ,,A" - v pravidle 11-2/3.2 umluvy SOLAS a
¢) pro tfidu ,,B" - v pravidle 11-2/3.4 tmluvy SOLAS.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) piilohy 1 ¢asti 3, ptilohy 2 a
b) IMO MSC/obézniku 1120.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéncho zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.12 Zatizeni na ochranu pted rozSitenim plamenti do ndkladovych nadrzi v tankerech
1. Zatizeni na ochranu pfed rozsifenim plament do nakladovych nadrzi v tankerech musi spliiovat
pozadavky uvedené v pravidlech 11-2/4, 11-2/16 tmluvy SOLAS.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) EN 12874 (2001),
b) CSNISO 15364 (2007),
¢) IMO MSC/obé&zniku 677.

3. Pfi posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle modulu
F.
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A. 1/3.13 Nehotlavé materialy
1. Nehotlavé materialy musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/3, X/3, I1-2/5, 1I-2/9 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) ptilohy 1 ¢asti 1 a
b) IMO MSC/obézniku 1120.
3. Pf1 posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.15 Potrubi z materiali jinych nez ocel dopravujici ropn€ latky nebo palivo (potrubi a
armatury, ventily a sestavy ohebného potrubi)
1. Potrubi z material jinych nez ocel dopravujici ropné latky nebo palivo (potrubi a armatury,
ventily a sestavy ohebného potrubi) musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 11-2/4, X/3 umluvy SOLAS.

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7, 10,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7, 10 a

d) IMO MSC/ob&zniku 1120.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO A.753(18),

b) CSNEN ISO 15540 (1999) veetné opravy 1 (1999) a

c) CSNENISO 15541 (1999).
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.16 Protipozarni dvete
1. Protipozarni dvefe musi splilovat pozadavky uvedené v pravidle 11-2/9 timluvy SOLAS.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) piilohy 1 ¢asti 3,
b) IMO MSC/ob&zniku 1120 a
¢) IMO MSC. l/obézniku 1273.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.17 Soucasti systému ovladani protipozarnich dveti.
1. Soucasti systémi ovladani protipozarnich dveti musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1-2/9, X/3 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. Ptezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP)
prilohy 1 Casti 4.
3. Pt1 posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.18 Povrchové materialy a podlahové krytiny s nizkymi hodnotami Sifeni plamene
(dekorativni obklady, natérové systémy, podlahové krytiny, izolacni kryty potrubi, lepidla
pouzivana v konstrukci prepazek ttid ,,A”, ,,B* a,,C* a hotlavé vzduchovody)

1. Povrchové materialy a podlahové krytiny s nizkymi hodnotami §ifeni plamene (dekorativni
obklady, natérové systémy, podlahové krytiny, izolacni kryty potrubi, lepidla pouZivana v
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konstrukci prepazek tiid ,,A“, ,,B*“ a ,,C* a hotlavé vzduchovody) musi spliiovat pozadavky
uvedené v

a) pravidlech I1-2/3, 11-2/5, 11-2/6, 11-2/9, X/3 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7 a

d) IMO MSC/obézniku 1120.
2. PfezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) ptilohy 1 Casti 2, 5 nebo piilohy 2,

b) IMO MSC/obéZzniku 1120 a

¢) CSNEN ISO 1716 (2002), a to pokud se pozaduji maximalni hodnoty hoflavosti

povrchového materialu.

3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.19 Zavésy, zaclony a ostatni zavéSené textilni materialy a folie
1. Zavésy, zaclony a ostatni zavéSené textilni materialy a folie musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I11-2/3, 11-2/9, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) piilohy 1 ¢asti 7,
b) IMO MSC/obéZniku 1102 a
¢) IMO MSC/obézniku 1120.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.20 Calounény nabytek
1. Calounény nabytek musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/3, 11-2/5, 11-2/9, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavkt se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) piilohy 1 ¢asti 8,
b) IMO MSC/obéZniku 1102 a
¢) IMO MSC/obézniku 1120.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.21 Luzkoviny

1. Lazkoviny musi spliiovat pozadavky uvedené v
d) pravidlech I1-2/3, 11-2/9, X/3 umluvy SOLAS,
e) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a
f) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.

2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) piilohy 1 ¢asti 9,

b) IMO MSC/obézniku 1102 a

c) IMO MSC/obé&zniku 1120.
3. Pi posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/3.22 Protipozarni klapky
1. Protipozarni klapky musi spliiovat pozadavky uvedené v pravidle 11-2/9 umluvy SOLAS.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) ptilohy 1 Casti 3 a
b) IMO MSC/obéZzniku 1120.
3. Pti posuzovani shody u t€chto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.25 Ohnivzdorna okna a otvory s poklopem tfidy ,,A" a,,.B"
1. Ohnivzdorna okna a otvory s poklopem ttidy ,,A" a ,,B" musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidle I1-2/9 umluvy SOLAS,
b) IMO MSC/obézniku 847 a
¢) IMO MSC/obézniku 1120.
2. PtezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) ptilohy 1 ¢asti 3,
b) IMO MSC/obézniku 1120 a
¢) IMO MSC. l/ob&ézniku 1203.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.26 Prichody (prostupy) prepazkami tiidy ,,A" (prachody elektrickych kabel a prichody
ventila¢nich kanali, Sachet, dalkového vedeni apod.)
1. Pruchody (prostupy) prepazkami tfidy ,,A" (pruchody elektrickych kabeli a priuchody
ventilacnich kanald, Sachet, dalkového vedeni apod.) musi spliiovat poZzadavky uvedené v

a) pravidle 11-2/9 tmluvy SOLAS a

b) IMO MSC. l/obéZniku 1276.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) priloze 1 Casti 3 a

b) IMO MSC/obézniku 1120.
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.27 Prichody (prostupy) piepazkami tiidy ,,B" (priuchody elektrickych kabeld a prichody
ventila¢nich kanali, Sachet, dalkového vedeni apod.)
1. Prichody (prostupy) piepazkami tiidy ,.B" (prachody elektrickych kabelt a priachody
ventilacnich kanald, Sachet, dalkového vedeni apod.) musi spliiovat pozadavky uvedené v pravidle
[1-2/9 umluvy SOLAS.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) piiloze 1 Casti 3 a

b) IMO MSC/obézniku 1120.
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.28 Postiikovaci systémy (pouze postiikovaci hlavice)
1. Posttikovaci systémy (pouze posttikovaci hlavice) musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech X/3, 1-2/7, 11-2/10 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7,
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7,
d) rezoluci IMO MSC.44(65),
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e) IMO MSC/ob&Zniku 912 a

f) rezoluci IMO MSC. 98(73)-(ptedpis FSS) 8.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle

a) ISO 6182-1 (2004), nebo

b) CSN EN 12259-1 (1999) véetné Al (2001), A2 (2004) a A3 (2006).
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.29 Pozarni hadice
1. Pozarni hadice musi spliiovat poZadavky uvedené v
a) pravidle I1-2/10, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle CSN EN 14540 (2004) v¢etné A.1 (2007).
3. Pii posuzovani shody u téchto ndmoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.30 Prenosné zatizeni na stanoveni piitomnosti kysliku a detekci plyna
1. Pfenosné =zafizeni na stanoveni piitomnosti kysliku a detekci plyni musi spliiovat
pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/4, VI/3 tmluvy SOLAS a
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 15.
2. PtezkousSeni splnéni pozadavkii se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002),
b) IEC 60092-504 (2001),
¢) IEC 60533 (1999),
d) CSN EN 50104 (2002), v¢etné A.l (2004) kyslik, EN 60079-29 1 (2007), a to pro kategorii
1 (bezpecna oblast), a 5
e) CSN EN 50104 (2002), v¢etné A.1 (2004) kyslik, IEC 60079-0 (2007), CSN EN 60079-29-
1(2007), IEC 60079-1 (2007), IEC 60079-10 (2002), IEC 60079-11 (2006), IEC 60079-15
(2005) a IEC 60079-26 (2006), a to pro kategorii 2 (vybu$na plynna atmosféra).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.32 Ohen tlumici materialy (vyjma vnitiniho vybaveni) pro vysokorychlostni plavidla
1. Oheii tlumici materialy (vyjma vnitiniho vybaveni) pro vysokorychlostni plavidla musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP)
prilohy 1 ¢asti 10.
3. Pfi posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.33 Oheii tlumici materidly vnitfniho vybaveni vysokorychlostnich plavidel
1. Ohent tlumici materidly vnitfniho vybaveni vysokorychlostnich plavidel musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
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2. PtezkousSeni splnéni poZzadavki se provadi podle rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP)
ptilohy 1 ¢asti 10.

3. Pii posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.34 Ohnivzdorné piepazky vysokorychlostnich plavidel
1. Ohnivzdorné prepazky vysokorychlostnich plavidel musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.61(67)-(pfedpis FTP)
prilohy 1 ¢asti 11.
3. Pii posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.35 Protipozarni dvete vysokorychlostnich plavidel
1. Protipozarni dvete vysokorychlostnich plavidel musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 amluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP)
prilohy 1 Casti 11.
3. Pti posuzovani shody u téchto namoinich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zéstupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.36 Protipozarni klapky vysokorychlostnich plavidel
1. Protipozarni klapky vysokorychlostnich plavidel musi splfiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 amluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7 a

d) IMO MSC/obé&zniku 1120.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavkll se provadi podle IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) ptilohy 1
casti 11.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.37 Prichody (prostupy) pozarnimi piepazkami vysokorychlostnich plavidel (prichody
elektrickych kabeli a prichody potrubi, Sachet, dalkovych vedeni apod.)
1. Priichody (prostupy) pozZarnimi ptepazkami vysokorychlostnich plavidel (prichody elektrickych
kabelt a priichody potrubi, Sachet, dalkovych vedeni apod.) musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. Pfezkouseni splnéni pozadavkii se provadi podle rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP)
prilohy 1 Casti 11.
3. Pii posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/3.38 Ptenosné hasici pfistroje pro zachranné Cluny a zachranaiské Cluny
1. Ptenosné hasici pfistroje pro zachranné Cluny a zachranafské cCluny musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO A.951(23),

¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,

d) rezoluci IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) 1,1V, V a

e) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) EN 3-6 (1995) veetné Al (1999),

b) CSN EN 3-7 (2004), véetné Al (2007) a

¢) CSN EN 3-8 (2006), véetn& AC (2007).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.39 Proudnice pro rovnocenné hasici systémy tvotici vodni mlhu pro strojovny a strojovny
nakladovych Cerpadel
1. Proudnice pro rovnocenné hasici systémy tvofici vodni mlhu pro strojovny a strojovny
nakladovych Cerpadel musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 11-2/10, X/3 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7 a

d) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle IMO MSC/obézniku 1165.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.40 Nizko umisténé osvétlovaci systémy (pouze soucasti)
1. Nizko umisténé osvétlovaci systémy musi splilovat poZadavky uvedené v
a) pravidle I1-2/13 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 11.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) rezoluce IMO A.752 (18), nebo
b) ISO 15370 (2001).

3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.41 Zachranné unikové dychaci pfistroje (EEBD)
1. Zachranné unikové dychaci ptistroje (EEBD) musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidle 1I-2/13 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 3 a
¢) IMO MSC/obé&zniku 849.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 402 (2003),
b) CSN EN 1146 (2005),
¢) CSN EN 13794 (2002) a
d) ISO 23269-1 (2008).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.



Strana 2430 Sbirka zdkonu ¢ 228 / 2011 Castka 82

A. 1/3.42 Soucéasti systémil inertnich plynt
1. Soucasti systému inertnich plynti musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle II-2/4 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO A.567(14),

¢) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 15,

d) IMO MSC/obéZzniku 353,

e) IMO MSC/obé&zniku 387,

f) IMO MSC/obéZniku 485,

g) IMO MSC/obézniku 731 a

h) IMO MSC/obézniku 1120.
2. PfezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle

a) IMO MSC/ob&zniku 353,

b) IMO MSC/obézniku 387,

¢c) MO MSC/obézniku 450 revize 1,

d) IMO MSC/ob&zniku 485 a

e) IMO MSC/obézniku 731.
3. Pi posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini
zatizeni vyrabéna jednotlivé nebo v malych mnozstvich, mize vyrobce nebo jeho zplnomocnény
zastupce posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipadé se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/3.43 Proudnice protipozarnich hasicich systémi kuchyiiskych fritovacich zafizeni
(automaticky nebo rucni typ)
1. Proudnice protipozarnich hasicich systému kuchynskych fritovacich zafizeni (automaticky nebo
rucni typ) musi spliovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1-2/1, 11-2/10, X/3 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle ISO 15371 (2009).

3. Pti posuzovani shody u t€chto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.44 HasiCska vyzbroj a vystroj - zachranné lano
1. Hasi¢ska vyzbroj a vystroj - zachranné lano musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 11-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 3.
¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavkt se provadi podle
a) rezoluce IMO MSC.61(67)-(ptedpis FTP) ptilohy 1 Casti 1 a
b) rezoluce IMO MSC.98(73)-(predpis FSS) 3.
3. Pii posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.45 Soucasti rovnocennych stabilnich hasicich plynovych systému (hasici médium, hlavni
ventily a proudnice) ve strojovnach a strojovnach cerpadel nakladu
1. Soucasti rovnocennych stabilnich hasicich plynovych systémii (hasici médium, hlavni ventily a
proudnice) ve strojovnach a strojovnach Cerpadel nakladu musi spliiovat poZadavky uvedené v

a) pravidlech 11-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
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b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 5,

¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,

d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7,

e) IMO MSC.1/obézniku 1317 a

f) IMO MSC/obé&zniku 848.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) IMO MSC/obézniku 848 a

b) IMO MSC. 1/obéZzniku 1317.
3. Pfi posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.46 Soucasti rovnocennych stabilnich hasicich plynovych systémi ve strojovnach
(acrosolove systémy)
1. Soucasti rovnocennych stabilnich hasicich plynovych systémi ve strojovnach (aerosolové
systémy) musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech 11-2/10, X/3 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 5,

¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,

d) IMO MSC.1/0bézniku 1317 a

e) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle IMO MSC/obézniku 1270.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.47 Koncentrat pro stabilni hasici systémy s vysoce expanzivni pénou ve strojovnach a
strojovnach Cerpadel nakladu

1. Koncentrat pro stabilni hasici systémy s vysoce expanzivni pénou ve strojovnach a strojovnach
cerpadel nakladu musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle [1-2/10 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 6 a

¢) IMO MSC. l/obézniku 1239.
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle IMO MSC/obézniku 670.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
4. Stabilni hasici systém s vysoce expanzivni pénou nebo hasici systém s vysoce expanzivni pénou
pouzivajici volny vzduch pro strojovny a nakladové prostory musi byt pifezkouSen se schvalenym
koncentratem.

A. 1/3.48 Soucasti stabilnich mistn¢ pouZzivanych vodnich hasicich systémii pro pouziti ve
strojovnach kategorie ,,A" (Proudnice a zkousky G¢innosti)
1. Soucasti stabilnich mistn€ pouzivanych vodnich hasicich systémii pro pouziti ve
strojovnach kategorie ,,A" musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1-2/10, X/3 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) IMO MSC/ob&zniku 913 a

b) IMO MSC. l/ob&zniku 1276.
3. Pi posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/3.49 Proudnice pro stabilni vodni protipoZarni systémy pro prostory lodi typu ro-ro a prostory
zvlastni kategorie rovnocenné systémim uvedenym v rezoluci IMO A.123(V)
1. Proudnice pro stabilni vodni protipozarni systémy pro prostory lodi typu ro-ro a prostory
zvlaStni kategorie rovnocenné systémim uvedenym v rezoluci IMO A.123(V) musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a) pravidlech 11-2/19, 11-2/20, X/3 SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 7,

¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,

d) rezoluci IMO A.123(V) a

e) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle IMO MSC. l/obéZniku 1272.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.51 Soudasti stabilnich systémi detekce pozaru a pozarniho poplachu pro ovladaci (tfidici)
stanovisté, obsluzné prostory, ubytovaci prostory, balkony kabin, strojovny a neobsluhované
(bezobsluzné) strojovny
1. Soudasti stabilnich systému detekce pozaru a pozarniho poplachu pro ovladaci (fidici)
stanovi$té, obsluzné prostory, ubytovaci prostory, balkony kabin, strojovny a neobsluhované
(bezobsluzné) strojovny musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/7, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 9,
c¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7,
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7 a
e) IMO MSC. l/obézniku 1242.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi
a) uovladaciho a signalniho zafizeni a elektricke instalace na namornich plavidlech podle
CSN EN 54-2 (1997), v&etné AC(1999) a A1(2006),
b) u zatizeni elektrického napajeni podle CSN EN 54-4 (1997) v&etné AC(1999),
Al(2002)aA2(2006), 5
¢) u detektoru tepla - bodové hlasice podle CSN EN 54-5 (2000), véetné A. 1 (2002),
d) u detektoru koure - hlasice bodove vyuZzivajici rozptylencho svétla, vysilaného svétla a
ionizace podle CSN EN 54-7 (2000), véetn¢ Al(2002) a A2(2006),
¢) u detektoru plamene - bodove hlasice - podle CSN EN 54-10 (2002), véetn¢ Al(2005),
f) urucné obsluhovaného hlasic¢e pozaru podle CSN EN 54-11 (2001), v¢etné Al (2005),
g) u piislusnych, elektrickych a elektronickych instalacich na namoinich plavidlech podle IEC
60092-504 (2001) a IEC 60533 (1999).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.52 Neptenosna, ale pfemistitelnd hasici zatizeni
1. Neptenosna, ale ptemistitelna hasici zatfizeni musi spliiovat poZzadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/10, 11-2/4, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(predpis FSS) 4,
¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PrezkousSeni spInéni pozadavki se provadi podle
a) CSNEN 1866 (2005) a CSN EN 1866-1 (2007), nebo
b) ISO 11601 (2008).
3. Pfi posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/3.53 Poplachova zatizeni
1. Poplachov4 zatizeni musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/7, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 9,
¢) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 7 a
d) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. V piipadg sirén se pfezkouseni splnéni pozadavku provadi podle
a) CSNEN 54-3 (2001), v&etn€ Al(2002) a A2(2006),
b) IEC 60092-504 (2001) a
c) IEC 60533 (1999).
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.54 Stabilni zatizeni na stanoveni piitomnosti kysliku a detekei plyna
1. Stabilni zafizeni na stanoveni ptitomnosti kysliku a detekci plynii musi spliiovat pozadavky
uvedené v
a) pravidlech VI/3, 11-2/4 tmluvy SOLAS a
b) rezoluce IMO MSC.98(73)-(predpis FSS) 15.
2. Prezkouseni splnéni poZadavk se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002),
b) IEC 60092-504 (2001),

¢) IEC 60533 (1999),
d) CSN EN 50104 (2002), v¢etn€ A. 1 (2004) kyslik, a to pro kategorii 4 (bezpe¢na oblast) a
e) CSN EN 50104 (2002), véetné A.l (2004) kyslik a CSN EN 60079-29-1 (2007)., kategorii
3 (vybusna plynna atmosféra).
3. Pt1 posuzovani shody u téchto namornich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.55 Dvojucelové pozarni proudnice (rozpraSovaci nebo s tryskou)
1. Dvojucelové pozarni proudnice musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 7 a
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 7.
2. PiezkousSeni splnéni pozadavkii se provadi podle
a) CSNEN 15182-1(2007) a
b) CSNEN 15182-3 (2007).
3. Pi posuzovani shody u téchto namoinich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.56 Pozarni hadice navijeci
1. Pozarni hadice navijeci musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech I1-2/10, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) a
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000).
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle CSN EN 671-1 (2001), véetnd AC (2002).
3. Pi posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/3.57 Soudasti hasicich systému se stiedn€ expanzivni pé€nou - stabilni palubni pénové
systémy tankeru
1. Soudasti hasicich systému se stfedné expanzivni pénou - stabilni palubni pénové systémy
tankerd musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech II-2/10, 11-2/10.8.1 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 14,

¢) IMO MSC. l/obéZniku 1239 a

d) IMO MSC. l/obézniku 1276.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle IMO MSC/obézniku 798.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.58 Soudasti stabilnich hasicich systéma s nizkoexpanzivni pénou ve strojovnach a na
ochranu paluby tankerti
1. Soucasti stabilnich hasicich systéml s nizkoexpanzivni pénou ve strojovnach a na ochranu
paluby tanker musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle I1-2/10 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 6, 14,

c) IMO MSC. 1/obézniku 1239 a

d) IMO MSC. l/ob&zniku 1276.
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle IMO MSC.1/obézniku 1312, v¢etné opravy 1.

3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.59 Stabilni hasici systémy s expanzivni pénou chemickych tankert
1. Stabilni hasici systémy s expanzivni pénou chemickych tankerG musi spliiovat pozadavky
uvedené v rezoluci IMO MSC.4(48)-(piedpis IBC).
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) IMO MSC/ob&zniku 553 a

b) IMO MSC.1/obézniku 1312.
Pti posuzovani shody u téchto namotnich zafizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.60 Proudnice stabilnich hasicich vodnich postiikovacich systémi pro balkony kabin
1. Proudnice stabilnich hasicich vodnich postiikovacich systému pro balkony kabin musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a) pravidle I1-2/10 umluvy SOLAS a

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 7.
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle IMO MSC. I/obézniku 1268.
3. Pti posuzovani shody u té€chto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/3.61 Hasici systémy s vysoce expanzivni pé€nou pouzivajici volny vzduch pro ochranu
strojoven a strojoven nakladovych Cerpadel
1. Hasici systémy s vysoce expanzivni pénou pouzivajici volny vzduch pro ochranu strojoven a
strojoven nakladovych ¢erpadel musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle [1-2/10 umluvy SOLAS a

b) rezoluci IMO MSC.98(73)-(ptedpis FSS) 6.
2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle IMO MSC. l/obéZniku 1271.
3. Pti posuzovani shody u téchto namotnich zatizeni se postupuje podle modulu B a podle volby
vyrobce nebo jeho zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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4. Hasici systémy s vysoce expanzivni pénou pouZivajici volny vzduch pro ochranu strojoven a
strojoven nakladovych ¢erpadel musi byt pfezkousen se schvalenym koncentratem.

4.
Navigaéni zaFizeni

A. 1/4.1 Magneticky kompas
1. Magneticky kompas musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.382(X) a
¢) rezoluci IMO A.694(17).
2. PrezkouSeni splnéni poZadavki se provadi podle
a) ISO 1069 (1973), ISO 25862 (2009), CSN EN 60945 (2002), nebo
b) ISO 1069 (1973), ISO 25862 (2009), IEC 60945 (2002).

3. Pfi posuzovéani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.2 Zatizeni ptedavajici signal pro ukazovatele kursu THD (magnetickd metoda)
1. Zatizeni predavajici signal pro ukazovatele kursu THD musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC. 36(63)- (ptedpis HSC 1994) 13,
c) rezoluci IMO MSC. 97(73)- (ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO MSC.191(79) a
f) rezoluci IMO MSC. 116(73).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), ptislusnych norem z fady CSN EN 61162, ISO 22090-2
(2004),v&etn& opravy 2005, CSN EN 62288 (2008) nebo
b) IEC 60945 (2002), ptislusnych norem z fady [EC 61162, ISO 22090-2 (2004),v¢etné
opravy 2005, IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnozstvich, miize vyrobce nebo jeho zplnomocnény zéastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.3 Gyroskopicky kompas
1. Gyroskopicky kompas musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.424(X1),
c) rezoluci IMO A.694(17) a
d) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. PtezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle 5
a) CSNEN ISO 8728 (1998), CSN EN 60945 (2002), pfislusnych norem z fady CSN EN
61162, CSN EN 62288 Ed.1.0 (2008), nebo
b) CSN EN ISO 8728 (1997), IEC 60945 (2002), pfislusnych norem z fady IEC 61162, IEC
62288 Ed.1.0 (2008).
3. Pf1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
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jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.6 Ozvénovy hloubkomér
1. Ozvénovy hloubkomér musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC. 97(73)- (ptedpis HSC 2000) 13.
d) rezoluci IMO A.224(VII),
e) rezoluci IMO A. 694(17),
f) rezoluci IMO MSC.74(69) ptiloze 4 a
g) rezoluci IMO MSC. 191(79).

2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN ISO 9875 (2001) véetng technické opravy ISO 1:2006, CSN EN 60945 (2002),
prislusnych norem z fady CSN EN 61162, CSN EN 62288 Ed.1.0 (2008), nebo
b) CSN EN ISO 9875 (2000) vcetn€ technické opravy ISO 1:2006, IEC 60945 (2002),
ptislusnych norem z fady [EC 61162, IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, muZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad¢€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.7 Zatizeni k urCeni rychlosti a upluté vzdalenosti (SDME)
1. Zatizeni k urCeni rychlosti a upluté vzdalenosti musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC. 36(63)- (ptedpis HSC 1994) 13,

c¢) rezoluci IMO MSC. 97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,

d) rezoluci IMO MSC.96(72),

e) rezoluci IMO MSC. 191(79),

f) rezoluci IMO A.694(17) a

g) rezoluci IMO A.824(19).
2. PrezkousSeni spIn¢ni pozadavki se provadi podle 5

a) CSN EN 60945 (2002), CSN EN 61023 (2007), ptislusnych norem z fady CSN EN 61162,

62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), IEC 61023 (2007), ptislusnych norem z fady IEC 61162, IEC 62288
Ed.1.0 (2008).

3. Pii posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.
A. 1/4.9 M¢fic rychlosti zmény kurzu
1. MEfic€ rychlosti zmény kurzu musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,

c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,

d) rezoluci IMO A.526(13),

e) rezoluci IMO A. 694(17) a

f) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
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a) (leN EN 60945 (2002), ptisluinych norem z fady CSN EN 61162, SO 20672 (2007),
CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), piislusnych norem z fady IEC 61162, ISO 20672 (2007), IEC 62288
Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.11 Zatizeni Loran-C
1. Zatizeni Loran-C musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, X/3, V/19 imluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC. 36(63)- (ptedpis HSC 1994) 13,
¢) rezoluci IMO MSC. 97(73)- (ptedpis HSC2000) 13,
d) rezoluci IMO MSC. 191(79),
e) rezoluci IMO A. 694(17) a
f) rezoluci IMO A.818(19).
2. PrezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle 5
a) CSN EN 60945 (2002), CSN EN 61075 (1993), ptislusnych norem z fady CSN EN 61162,
CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), IEC 61075 (1991), ptislusnych norem z fady IEC 61162, IEC 62288
Ed.1.0 (2008).
3. Pii posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.12 Zatizeni Chayka
1. Zatizeni Chayka musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
¢) rezoluci IMO MSC. 97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO MSC. 191(79),
e) rezoluci IMO A. 694(17) a
f) rezoluci IMO A.818(19).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle 5
a) CSNEN 60945 (2002), CSN EN 61075 (1993), CSN EN 62288 (2008), pfisluSnych norem
z fady CSN EN 61162, nebo
b) IEC 60945 (2002), IEC 61075 (1991), ptislusnych norem z fady IEC 61162, IEC 62288
Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnozstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.14 Zatizeni GPS

1. Zatizeni GPS musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC. 36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,
¢) rezoluci IMO MSC. 97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13.
d) rezoluci IMO A.694(17),
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e) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994),
f) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000),
g) rezoluci IMO MSC. 191(79) a
1) rezoluci IMO MSC. 112(73).

2. PtezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) CSNEN 60945 (2002), CSN EN 61108-1 (2003), CSN EN 62288 (2008) a ptisluinych
norem z fady CSN EN 61162, nebo
b) IEC 60945 (2002), IEC 61108-1 (2003), IEC 62288 Ed.1.0 (2008) a piislusnych norem z
fady [EC 61162.
3. Pi1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.15 Zatizeni GLONASS
1. Zatizeni GLONASS musi spliiovat poZadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC. 36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
c) rezoluci IMO MSC. 97(73)- (ptedpis HSC2000) 13,
d) rezoluci. IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO MSC. 191(79) a
f) rezoluci IMO MSC. 113(73).
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), CSN EN 61108-2 (1998), CSN EN 62288 (2008) a piislusnych
norem z fady CSN EN 61162, nebo
b) IEC 60945 (2002), IEC 61108-2 (1998), IEC 62288 Ed.1.0 (2008) a pfislusnych norem z
tady [EC 61162.
3. Pii posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.16 Systém pro udrZzovani sméru plavby (HCS) (dfive autopilot)
1. Systém pro udrzovani sméru plavby (HCS) musi splilovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.342(IX),
c) rezoluci IMO A. 694(17),
d) rezoluci IMO MSC.64(67) ptiloze 3 a
e) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. Prezkouseni splnéni poZadavku se provadi podle 5
a) CSN ENISO 11674 (2006), CSN EN 60945 (2002), CSN EN 62288 (2008) a pfislusnych
norem z fady CSN EN 61162, nebo
b) CSNEN ISO 11674 (2006), IEC 60945 (2002), IEC 62288 Ed.1.0 (2008) a ptisluSnych
norem z fady IEC 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miuze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.
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A. 1/4.18 Odpovida¢ SAR 9 GHz (SART)
1. Odpovida¢ SAR 9 GHz (SART) musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 111/4, 1V/14, V/18, X/3, 111/6, IV/7 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC. 36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8, 13, 14,

c¢) rezoluci IMO MSC. 97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8, 13, 14,

d) rezoluci IMO A.530(13),

e) rezoluci IMO A.802(19),

f) rezoluci IMO A.694(17) a

g) ITU-R M.628-4(03/06).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle

a) CSN EN 60945 (2002), CSN EN 61097-1 (2007), nebo

b) IEC 60945 (2002), EC 61097-1 (2007).
3. Pf1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZzstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zéastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.20 Ukazatel uhlu vychylky kormidla
1. Ukazatel ahlu vychylky kormidla musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.526(13),
e) rezoluci IMO A.694(17) a
f) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) (V3§N EN 60945 (2002), ISO 20673 (2007), CSN EN 62288 (2008), ptisluinych norem z
fady CSN EN 61162 nebo
b) IEC 60945 (2002), ISO 20673 (2007), IEC 62288 Ed.1.0 (2008), ptislusnych norem z fady
[EC 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.21 Ukazatel obratek lodniho Sroubu
1. Ukazatel obratek lodniho Sroubu musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech X/3, V/18 a V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17) a
e) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) CSNEN 60945 (2002), ISO 22554 (2007), CSN EN 62288 (2008), prisluSnych norem z
fady CSN EN 61162 nebo
b) IEC 60945 (2002), ISO 22554 (2007), IEC 62288 Ed.1.0 (2008), ptislusnych norem z fady
[EC 61162.
3. Pti posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnoZzstvich, miuze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto pfipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.
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A. 1/4.22 Ukazatel Ghlu ndb¢hu lopatek lodniho Sroubu
1. Ukazatel thlu nab&hu lopatek lodniho Sroubu musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech X/3,V/18 a V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17) a
e) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), ISO 22555 (2007), CSN EN 62288 (2008), p¥isluinych norem z
tady CSN EN 61162 nebo
b) IEC 60945 (2002), ISO 22555 (2007), IEC 62288 Ed.1.0 (2008), ptislusnych norem z fady
IEC 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miuZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.23 Kompas pro zachranné ¢luny a zachranai'ske cluny
1. Kompas pro zachranné Cluny a zachranaiské ¢luny musi splilovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech I1I/4, X/3, 111/34 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8,13,

c) rezoluci IMO MSC. 97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8, 13 a

d) rezoluci. IMO MSC.48(66)-(ptedpis LSA) IV, V.
2. PrezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle [SO 25862 (2009).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnozstvich, miize vyrobce nebo jeho zplnomocnény zéastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.29 Zatizeni pro zaznam udaju o plavbé (VDR)
1. Zatizeni pro zaznam udaju o plavbeé (VDR) musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/20, X/3 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO A.861(20) a
f) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. PrezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), piislusnych norem z fady CSN EN 61162, IEC 61996-1 (2007-11),
CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), ptislusnych norem z fady [EC 61162, IEC 61996-1 (2007-11), IEC
62288 Ed.1.0 (2008).
3. Pii posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad¢€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.
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A. 1/4.30 Systém elektronického zobrazovani mapy a informaci (ECDIS) se zaloZznim systémem a
systémem rastrového zobrazovani mapy (RCDS)
1. Systém elektronického zobrazovani mapy a informaci (ECDIS) se zaloznim systémem a
systémem rastrového zobrazovani mapy (RCDS) musi spliiovat poZadavky uvedené v

a) pravidlech V/18, X/3, V/19 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
c) rezoluci IMO MSC. 97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO A.817(19),
f) rezoluci IMO MSC. 191(79),
g) IMO SN.1/0bé&zniku 266 a
i) rezoluci IMO MSC.232(82).
Zalozni systétm ECDIS a RCDS se pouziji pouze tehdy, je-li tato funkce zahrnuta v ECDIS.
Certifikat modulu B uvéadi, zda byly tyto varianty pfezkouSeny.
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) (:ISN EN 60945 (2002), ptislusnych norem z fady CSN EN 61162, CSN EN 61174 (2008),
CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), ptislusnych norem z fady [EC 61162, IEC 61174 (2008), IEC 62288
Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.31 Gyroskopicky kompas pro vysokorychlostni plavidla
1. Gyroskopicky kompas pro vysokorychlostni plavidla musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidle X/3 umluvy SOL AS ,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17)
e) rezoluci IMO MSC. 191(79) a
f) rezoluci IMO A.821(19).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) 1SO 16328 (2001), CSN EN 60945 (2002), piislusnych norem z fady CSN EN 61162, CSN
EN 62288 (2008), nebo
b) ISO 16328 (2001), IEC 60945 (2002), ptislusnych norem z fady EN 61162, I[EC 62288
Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZzstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad¢€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.32 Univerzalni automaticky systém identifikace lodi (AIS)
1. Univerzalni automaticky systém identifikace lodi (AIS) musi spliiovat poZzadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13.
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO MSC.74(69),
f) rezoluci IMO MSC. 191(79) a
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g) ITU-R M.1371-3 (2007), pti¢emz piiloha 3 se pouZije pouze v souladu s pozadavky
rezoluce IMO MSC.74(69).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), piislusnych norem z fady CSN EN 61162, CSN EN 61993-2
(2001), CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), ptisluSnych norem z fady [EC 61162, IEC 61993-2 (2001), IEC 62288
Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zéastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€¢ se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/4.33 Systém fizeni (ovladani) drahy pohybu lodi (fungujici pti rychlostech lodi od minimélni
manévrovaci rychlosti po rychlost 30 uzl{)
1. Systém fizeni (ovladani) drahy pohybu lodi (fungujici pti rychlostech lodi od
minimalni manévrovaci rychlosti po rychlost 30 uzli) musi spliiovat pozadavky uvedené
v
a) pravidlech V/18, V/19 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.191(79),
¢) rezoluci IMO A.694(17) a
d) rezoluci IMO MSC.74(69).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), ptislugnych norem z fady CSN EN 61162, CSN EN 62065 (2002),
CSN EN 62288 (2008) nebo
b) IEC 60945 (2002), ptislusnych norem z fady [EC 61162, IEC 62065 (2002), IEC 62288
Ed.1.0 (2008).
3. Pi1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zéstupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€¢ se véta prvni tohoto bodu
nepouzije.

A. 1/4.34 Radarové zatizeni CAT 1
1. Radarové zatizeni CAT 1 musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.278(VII),
¢) rezoluci IMO A. 694(17),
d) rezoluci IMO A.823(19),
e) rezoluci IMO MSC. 191(79),
f) rezoluci IMO MSC. 192(79),
g) ITU-R M.628-4(03/06) a
h) ITU-R M.1177-3(06/03).
2. Prezkouseni splnéni pozadavku se provadi podle
a) CSN EN 62288 (2008), CSN EN 62388 (2008), CSN EN 60945 (2002), ptislugnych norem
z fady CSN EN 61162, nebo
b) IEC 62288 Ed.1.0 (2008), IEC 62388 Ed.1.0 (2007), IEC 60945 (2002), ptislusnych norem
z fady IEC 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zafizeni vyrab&éna
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jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.35 Radarové zatizeni CAT 2
1. Radarové zatizeni CAT 2 musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.278(VIII),
c) rezoluci IMO A. 694(17),
d) rezoluci IMO MSC. 191(79),
e) rezoluci IMO MSC. 192(79),
f) ITU-R M.628-4(03/06) a
g) ITU-R M.1177-3(06/03).
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle 5
a) CSN EN 62288 (2008), CSN EN 62388 (2008), CSN EN 60945 (2002), ptisluSnych norem
z fady CSN EN 61162, nebo
b) IEC 62288 Ed.1.0 (2008), IEC 62388 Ed.1.0 (2007), IEC 60945 (2002), ptislusnych norem
z fady IEC 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnoZzstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.36 Radarové zatfizeni CAT 3
1. Radarové zatizeni CAT 3 musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.278(VIII),
c) rezoluci IMO A. 694(17),
d) rezoluci IMO MSC. 191(79),
e) rezoluci IMO MSC. 192(79),
f) ITU-R M.628-4(03/06) a
g) ITU-R M. 177-3(06/03).
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle 5
a) CSN EN 62288 (2008), CSN EN 62388 (2008), CSN EN 60945 (2002), pfislusnych norem
z fady CSN EN 61162 nebo
b) IEC 62288 Ed.1.0 (2008), IEC 62388 Ed.1.0 (2007), IEC 60945 (2002), ptislusnych norem
z fady IEC 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZzstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zéastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.37 Radarové zafizeni pro pouziti na vysokorychlostnich plavidlech (CAT 1H, CAT 2H a
CAT 3H)
1. Radarové zatizeni pro pouZiti na vysokorychlostnich plavidlech (CAT 1H, CAT 2H a CAT 3H)
musi spliiovat poZadavky uvedené v

a) pravidle X/3 amluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,

c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC2000) 13,

d) rezoluci IMO A.278(VIII),

e) rezoluci IMO A. 694(17),

f) rezoluci IMO A.820(19),
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g) rezoluci IMO MSC. 191(79),
h) rezoluci IMO MSC. 192(79),
1) ITU-R M.628-4(03/06) a
j) ITU-R M.1177-3(06/03).
2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle 5
a) CSNEN 62288 (2008), CSN EN 62388 (2008), CSN EN 60945 (2002), ptislusnych norem
z fady CSN EN 61162, nebo
b) IEC 62288 Ed.1.0 (2008), IEC 62388 Ed.1.0 (2007), IEC 60945 (2002), ptislusnych norem
z fady IEC 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.38 Radarové zatfizeni s moznosti zobrazeni mapy (CAT 1, CAT 2, CAT 1 pro HSC a CAT
2 pro HSC)
1. Radarové zatizeni s moznosti zobrazeni mapy (CAT 1, CAT 2, CAT 1 pro HSC a CAT 2 pro
HSC) musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 13,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC2000) 13,

d) rezoluci IMO A.278(VII),

e) rezoluci IMO A. 694(17),

f) rezoluci IMO A.820(19),

g) rezoluci IMO MSC. 191(79),

h) rezoluci IMO MSC. 192(79),

i) ITU-R M.628-4(03/06) a

j) ITU-R M. 1177-3(06/03).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle 5

a) CSNEN 62288 (2008), CSN EN 62388 (2008), CSN EN 60945 (2002), ptisluSnych norem

z tady CSN EN 61162, nebo
b) IEC 62288 Ed.1.0 (2008), IEC 62388 Ed.1.0 (2007), IEC 60945 (2002), ptislusnych norem
z fady IEC 61162.

3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.39 Radarovy odrazec
1. Radarovy odraze¢ musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13 a
d) rezoluci IMO MSC. 164(78).
2. PrezkouSeni splnéni poZadavku se provadi podle
a) CSNEN ISO 8729 (1998), CSN EN 60945 (2002), nebo
b) CSN EN ISO 8729 (1997), IEC 60945 (2002).

3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, muZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.
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A. 1/4.40 Systém pro udrzovani sméru plavby pro vysokorychlostni plavidla
1. Systém pro udrZzovani sméru plavby pro vysokorychlostni plavidla musi spliiovat pozadavky
uvedené v
a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17)
e) rezoluci IMO MSC. 191(79) a
f) rezoluci IMO A.822(19).
2. PrezkouSeni splnéni poZadavku se provadi podle
a) 1SO 16329 (2003), CSN EN 60945 (2002), EN 62288 (2008), pfisluSnych norem z fady
CSN EN 61162, nebo
b) ISO 16329 (2003), IEC 60945 (2002), IEC 62288 Ed.1.0 (2008), ptislusnych norem z fady
IEC 61162.
3. Pt1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.41 Zatizeni predavajici signal pro ukazovatele kursu THD (metoda GNSS)
1. Zatizeni predavajici signal pro ukazovatele kursu THD (metoda GNSS) musi spliiovat
pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO MSC. 191(79) a
f) rezoluci IMO MSC. 116(73).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) 1SO 22090-3 (2004), CSN EN 60945 (2002), CSN EN 62288 (2008), pfisluSnych norem z
fady CSN EN 61162, nebo
b) ISO 22090-3 (2004), IEC 60945 (2002), IEC 62288 Ed.1.0 (2008), ptislusnych norem z
fady [EC 61162.
3. Pif1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZzstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.42 Patraci reflektor vysokorychlostnich plavidel

1. Patraci reflektor vysokorychlostnich plavidel musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC2000) 13 a

d) rezoluci IMO A.694(17).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle

a) ISO 17884 (2004), CSN EN 60945 (2002), nebo

b) ISO 17884 (2004), [EC 60945 (2002).
3. Pif1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zatizeni vyrabéna
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jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.43 Zatizeni pro no¢ni vidéni urcené vysokorychlostnim plavidlim
1. Zatizeni pro no¢ni vidéni uréené vysokorychlostnim plavidlim musi spliiovat pozadavky
uvedené v

a) pravidle X/3 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,

d) rezoluci IMO A.694(17) a

e) rezoluci IMO MSC.94(72).
2. PrezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) ISO 16273 (2003), CSN EN 60945 (2002), nebo

b) ISO 16273 (2003), IEC 60945 (2002).
3. Pii posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mnoZzstvich, muze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.44 Diferenciélni zatizeni pro piijem signalt z radiomajaku zatrizeni DGPS DGLONASS.
1. Diferencialni zatizeni pro pfijem signalu z radiomajaku zafizeni DGPS DGLONASS musi
spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech V/18, X/3, V/19 umluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,

c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,

d) rezoluci IMO A.694(17) a

e) rezoluci IMO MSC. 114(73).
2. Prezkouseni splnéni pozadavku se provadi podle

a) CSN EN 60945 (2002), IEC 61108-4 (2004), ptislusnych norem z fady CSN EN 61162,

nebo

b) IEC 60945 (2002), IEC 61108-4 (2004), ptislusnych norem z fady IEC 61162.
3. Pi1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZzstvich, miize vyrobce nebo jeho zplnomocnény zéastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.46 Zatizeni ptedavajici signal pro ukazovatele kursu THD (gyroskopicka metoda)
1. Zaftizeni piedavajici signal pro ukazovatele kursu THD (gyroskopicka metoda) musi spliiovat
pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 13,
c) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC2000) 13,
d) rezoluci IMO MSC.191(79),
¢) rezoluci IMO A.694(17) a
f) rezoluci IMO MSC. 116(73).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavku se provadi podle 5
a) 1SO 22090-1 (2002), vCetn¢ opravy 1 (2005), CSN EN 62288 (2008), CSN EN 60945
(2002), prislusnych norem z fady CSN EN 61162, nebo
b) ISO 22090-1 (2002), vetn€ opravy 1 (2005), IEC 60945 (2002), ptislusSnych norem z fady
IEC 61162, IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
3. Pi1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni vyrabéna
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jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.47 ZjednoduSené zatizeni pro zdznam udaji o plavbé (SVDR)
1. ZjednoduSené zafizeni pro zaznam udaji o plavbeé (SVDR) musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidle V/20 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.694(17),
c) rezoluci IMO MSC. 191(79) a
d) rezoluci IMO MSC. 163(78).
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), piislusnych norem z fady CSN EN 61162, CSN EN 61996-2
(2008), CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), ptislusnych norem z fady [EC 61162, IEC 61996-2 (2007), IEC 62288
Ed.1.0 (2008).

3. Pii posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zéastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zatizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mmnoZzstvich, miize vyrobce nebo jeho zplnomocnény zéastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.48 Lodivodsky mechanicky vytah
1. Lodivodsky mechanicky vytah musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidle V/23 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.889(21) a
c) IMO MSC/obézniku 773.
2. Ptezkouseni splnéni pozadavku se provadi podle rezoluce IMO A.889(21).
3. Pti posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/4.49 Lodivodsky zebtik
1. Lodivodsky zebtik musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech V/23, X/3 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO A.889(21) a

¢) IMO MSC/obézniku 773.
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle

a) rezoluce IMO A.889(21) a

b) ISO 799 (2004).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li ndmoini zafizeni vyrab&éna
jednotlivé nebo v malych mmnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.50 Zatizeni DGPS

1. Zatizeni DGPS musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,
c) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO MSC. 114(73) a
f) rezoluci IMO MSC. 191(79).

2. PrezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
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a) CSNEN 60945 (2002), CSN EN 61108-1 (2003), CSN EN 61108-4 (2004), piislusnych
norem z fady CSN EN 61162, CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), IEC 61108-1 (2003), IEC 61108-4 (2004), ptislusnych norem z fady
IEC 61162, IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
3. Pii posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZe vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A. 1/4.51 Zatizeni DGLONASS
1. Zatizeni DGLONASS musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech V/18, V/19, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 13,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 13,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO MSC. 114(73) a
f) rezoluci IMO MSC. 191(79).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), EN 61108-2 (1998), CSN EN 61108-4 (2004), piislusnych norem
z fady CSN EN 61162, CSN EN 62288 (2008), nebo
b) IEC 60945 (2002), IEC 61108-2 (1998), IEC 61108-4 (2004), ptislusnych norem z fady
IEC 61162, IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, miZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto ptipad€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.

A.1/4.52 Denni signalizacni svétlo
1. Denni signaliza¢ni svétlo musi spliiovat poZadavky uvedené v
a) pravidlech V/18, V/19, X/3 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994),
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000),
d) rezoluci IMO A.694(17) a
¢) rezoluci IMO MSC.95(72).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSN EN 60945 (2002), ISO 25861 (2007), nebo
b) IEC 60945 (2002), ISO 25861 (2007).
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

5.
Radiokomunikaéni zaiizeni

A. 1/5.1 Réadiové zatizeni VHF schopné vysilat a ptijimat DSC a radiotelefonii
1. Radiové zatizeni VHF schopné vysilat a ptijimat DSC a radiotelefonii musi spliiovat pozadavky
uvedené v

a) pravidlech IV/14, X/3, IV/7 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 14,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,

d) rezoluci IMO A.385(X),

e) rezoluci IMO A.524(13),
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f) rezoluci IMO A.694(17),

g) rezoluci IMO A.803(19),

h) IMO MSC/obézniku 862,

1) IMO COMSAR obé&zniku 32,
j) ITU-R M.489-2 (10/95),

k) ITU-R M.493-13 (10/09),

1) ITU-R M.541-9 (05/04) a
m) ITU-R M.689-2 (11/93).

2. Ptezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSNETSIETS 300 162-1V1.4.1 (2006-05),
b) ETSIEN 300 338 V1.2.1 (1999-04),
¢) ETSIEN300 828 VI. 1.1 (1998-03),

d) CSNETSIEN 301 925 VI. 2.1 (2006-12),
e) CSNEN 60945 (2002),

f) IEC 61097-3 (1994),

g) IEC 61097-7 (1996), 5

h) pftisluSnych norem z fady CSN EN 61162 a
1) IMO MSC/obézniku 862.

3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce uréi, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSI. V ptipadé€ rozdilnych pozadavki IMO MSC/obézniku 862 a ostatnich norem maji
ptednost pozadavky IMO MSC/obéZniku 862.

4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.2 Hlidkovy radiotelefonni pfijima¢ VHF DSC
1. Hlidkovy radiotelefonni ptijima¢ VHF DSC musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech IV/14, X/3, IV/7 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 14,
¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO A.803(19),
f) IMO COMSAR obézniku 32,
g) ITU-R M.489-2 (10/95),
h) ITU-R M.493-13 (10/09) a
i) ITU-R M.541-9 (05/04).
2. Prezkouseni splnéni pozadavku se provadi podle
a) ETSIEN 300338 V1.2.1 (1999-04),
b) ETSIEN 300 828 VI. 1.1 (1998-03),
C) C;SN ETSIEN 301 033 V1.2.1 (2005-05),
d) CSN EN 60945 (2002),
e) IEC 61097-3 (1994) a
f) IEC 61097-8 (1998).
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSI.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.3 Pfijima¢ NAVTEX

1. Ptijima¢ NAVTEX musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 1V/7, 1V/14, X/3 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 14,
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c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
d) rezoluci IMO A.694(17),

e) rezoluci IMO MSC. 148(77),

f) IMO COMSAR ob&zniku 32,

g) ITU-R M.540-2 (06/90) a

h) ITU-R M.625-3 (10/95).

2. Pfezkouseni splnéni pozadavku se provadi podle
a) CSN ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2009-01),
b) ETSIEN 301 011V1.1.1 (1998-09),
¢) CSN EN 60945 (2002) a
d) IEC 61097-6 (2005-12).

3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce uri, zda se pouZzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSL

4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.4 Ptijima¢ EGC
1. Ptijima¢ EGC musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech IV/14, IV/7, X/3 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 14,
c) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
d) rezoluci IMO A.570(14),
e) rezoluci IMO A.664(16),
f) rezoluci IMO A.694(17) a
g) IMO COMSAR obézniku 32.
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) ETSIETS 300 460 Ed.1 (1996-05),
b) ETSIETS 300 460/A1(1997-11),
¢) ETSIEN 300 829 VI. 1.1 (1998-03),
d) CSN EN 60945 (2002) a
e) IEC 61097-4 (1994).
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSL
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.5 Namoini bezpecnostni informacni ptijima¢ (MSI) (pfijima¢ HF NBDP)
1. Namoini bezpecnostni informacni ptijima¢ (MSI) (pfijima¢ HF NBDP) musi spliovat
pozadavky uvedené v

a) pravidlech IV/7, 1V/14, X/3 timluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(predpis HSC 1994) 14,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,

d) rezoluci IMO A.694(17),

e) rezoluci IMO A.699(17),

f) rezoluci IMO A.700(17),

g) rezoluci. IMO A.806(19),

h) IMO COMSAR obézniku 32,

i) ITU-R M.491-1 (07/86),

7)) ITU-R M.492-6 (10/95),

k) ITU-R M.540-2 (06/90),
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1) ITU-R M.625-3 (10/95) a
m) ITU-R M.688 (06/90).

2. PfezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle
a) ETSIETS 300 067 Ed.1 (1990-11),

b) ETSIETS 300 067/A1 Ed.1 (1993-10),

¢) CSN EN 60945 (2002) a

d) piislusnych norem z fady CSN EN 61162.
3. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.6 Zatizeni 406 MHz EPIRB (COSPASSARSAT)
1. Zatizeni 406 MHz EPIRB (COSPASSARSAT) musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech IV/14, 1V/7, X/3 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 14,

¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,

d) rezoluci IMO A.662(16),

e) rezoluci IMO A. 694(17),

f) rezoluci IMO A.696(17),

g) rezoluci IMO A.810(19),

h) IMO MSC/obé&Zniku 862,

i) IMO COMSAR obézniku 32 a

j) ITU-R M.633-4 (10/12).
2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) CSNETSIEN 300066V 1.3.1 (2001-01),

b) CSNEN 60945 (2002),

c) IEC 61097-2 (2008) a

d) IMO MSC/obézniku 862, a to pouze pro nepovinné dalkové aktivacni zatizeni, nikoli pro

samotn¢ EPIRB.

3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSI. V ptipadé€ rozdilnych pozadavki IMO MSC/obézniku 862 a ostatnich norem maji
prednost pozadavky IMO MSC/ob&zniku 862.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.10 Radiové zatizeni MF schopné vysilat a pfijimat DSC a radiotelefonii
1. Radiové zatizeni MF schopné vysilat a pfijimat DSC a radiotelefonii musi spliiovat pozadavky
uvedené v

a) pravidlech 1V/14, X/3, IV/9, IV/10 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994) 14,

c) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,

d) rezoluci IMO A.694(17),

e) rezoluci IMO A.804(19),

f) IMO COMSAR obé&zniku 32,

g) ITU-R M.493-13 (10/09) a

h) ITU-R M.541-9 (05/04).
2. PfezkouSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) ETSTEN 300 338 V1.2.1 (1999-04),

b) CSNETSIETS 300 373-1 V1.2.1 (2002-10),
¢) CSN EN 60945 (2002),

d) IEC 61097-3 (1994),

e) IEC 61097-9 (1997),
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f) ptisluinych norem z fady CSN EN 61162 a

g) IMO MSC/obé&zniku 862.
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
IEC nebo ETSI. V ptipad€ rozdilnych pozadavkli IMO MSC/obézniku 862 a ostatnich norem maji
ptednost pozadavky IMO MSC/obéZzniku 862.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.11 Hlidkovy piijima¢ MF DSC
1. Hlidkovy piijima¢ MF DSC musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech 1V/14, X/3, IV/9, IV/10 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 14,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO A.804(19),
f) IMO COMSAR obé&zniku 32,
g) ITU-R M.493-13 (10/09),
h) ITU-R M.541-9 (05/04) a
1) ITU-R M. 1173 (10/95).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) ETSIEN 300338 V1.2.1 (1999-04),
b) CSN ETSIEN 301 033 V1.2.1 (2005-05),
c) CSN EN 60945 (2002),
d) IEC 61097-3 (1994) a
e) IEC 61097-8 (1998).
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSL
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.12 Inmarsat-B SES
1. Inmarsat-B SES musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech IV/14, X/3, IV/10 timluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 14,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
d) rezoluci IMO A.570(14),
¢) rezoluci IMO A. 694(17),
f) rezoluci IMO A.808(19),
g) IMO MSC/obézniku 862 a
h) IMO COMSAR ob¢Zniku 32.

2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle

a) CSN EN 60945 (2002),

b) IEC 61097-10 (1999) a

c) IMO MSC/obé&zniku 862.
3. V piipad¢ rozdilnych pozadavka IMO MSC/obéZniku 862 a ostatnich norem maji prednost
pozadavky IMO MSC/obézniku 862.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.
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A. 1/5.13 Inmarsat-C SES
1. Inmarsat-C SES musi spliiovat poZzadavky uvedené v

a)
b)
c)
d)
€)
f)
g)
h)
i)

pravidlech 1V/14, X/3, IV/10 umluvy SOLAS,
rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 14,
rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
rezoluci IMO A.570(14),

rezoluci IMO A.664 (16), a to pouze pokud Inmarsat C SES zahrnuje funkce EGC,

rezoluci IMO A.694(17),
rezoluci IMO A.807(19),
IMO MSC/ob&zniku 862 a
IMO COMSAR obézniku 32.

2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle

a)
b)
c)
d)
€)
f)
)

ETSIETS 300 460 Ed.l (1996-05),
ETSIETS 300 460/A1(1997-11),

ETSIEN 300 829 VI. 1.1 (1998-03),

CSN EN 60945 (2002),

IEC 61097-4 (2007),

ptisluinych norem z tady CSN EN 61162 a
IMO MSC/obé&zniku 862.

3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSI. V ptipadé€ rozdilnych pozadavkii IMO MSC/obézniku 862 a ostatnich norem maji
piednost pozadavky IMO MSC/ob&zniku 862.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.14 Radiové zatizeni MF/HF schopné vysilat a pfijimat DSC, NBDP a radiotelefonii
1. Radioveé zatizeni MF/HF schopné vysilat a piijimat DSC, NBDP a radiotelefonii musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a)
b)
c)
d)
e)
f)
)
h)

pravidlech 1V/14, X/3, IV/10 imluvy SOLAS,
rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 14,
rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
rezoluci IMO A.694(17),

rezoluci IMO A.806(19),

IMO MSC/obézniku 862,

IMO COMSAR ob¢&zniku 32,

ITU-R M.476-5 (10/95),

i) ITU-R M.491-1 (07/86),
j) ITU-R M.492-6 (10/95),
k) ITU-R M.493-13 (10/09),
1) ITU-R M.541-9 (05/04),
m) ITU-R M.625-3 (10/95) a
n) [TU-R M. 1173 (10/95).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle

a)
b)
c)
d)
€)
f)

g)
h)

ETSIETS 300 067 Ed.1 (1990-11),
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1 (1993-10),
ETSIEN 300 338 V1.2.1 (1999-04),

CSN ETSTETS 300 373-1 V1.2.1 (2002-10),
CSN EN 60945 (2002),

IEC 61097-3 (1994),

IEC 61097-9 (1997), §

ptislusnych norem z fady CSN EN 61162 a
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1) IMO MSC/obé&zniku 862.
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSI. V ptipadé€ rozdilnych pozadavki IMO MSC/obézniku 862 a ostatnich norem maji
ptednost pozadavky IMO MSC/obéZzniku 862.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.15 Hlidkovy pftijima¢ MF/HF DSC
1. Hlidkovy piijima¢ MF/HF DSC musi splfiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech IV/14, X/3, IV/10 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 14,
c¢) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO A.806(19),
f) IMO COMSAR obé&zniku 32,
g) ITU-R M.493-13 (10/09) a
h) ITU-R M.541-9 (05/04).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) ETSIEN 300 338 V1.2.1 (1999-04),
b) (:ZSN ETSIEN 301 033 V1.2.1 (2005-05),
c) CSN EN 60945 (2002),
d) IEC 61097-3 (1994) a
e) IEC 61097-8 (1998).
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
IEC nebo ETSL
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.17 Ptenosny radiotelefon VHF pro zachranné plavidlo
1. Ptenosny radiotelefon VHF pro zachranné plavidlo musi spliiovat poZzadavky uvedené v
a) pravidlech 1V/14, X/3, I1I/6 umluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.694(17),
c) rezoluci IMOA.809(19),
d) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 8, 14,
e) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8, 14,
f) rezoluci IMO MSC. 149(77) a
g) ITU-R M.489-2 (10/95)
2. PrezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle
a) ETSIEN 300225 VI.4.1 (2004-12),
b) (:ZSN EN 300 828 VI.1.1(1998-03),
c) CSN EN 60945 (2002) a
d) IEC 61097-12 (1996).
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSL
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A. 1/5.18 Pevny radiotelefon VHF v zachranném plavidle
1. Pevny radiotelefon VHF v zachranném plavidle musi spliiovat
pozadavky uvedené v

a) pravidlech 1V/14, X/3, 11I/6 umluvy SOLAS,
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b) rezoluci IMO MSC.36(63)-(piedpis HSC 1994)8, 14,

c) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 8, 14,

d) rezoluci IMO A.694(17),

e) rezoluci IMO A.809(19) a

f) ITU-R M.489-2 (10/95).
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle

a) ETSIEN 301466 VI.2.1 (2001-01),

b) CSN EN 60945 (2002) a

c) IEC 61097-12 (1996).
3. Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce urci, zda se pouzije postup podle zkuSebnich norem
[EC nebo ETSI.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

A 1/5.19 Inmarsat-F SES
1. Inmarsat-F SES musi spliiovat pozadavky uvedené v
a) pravidlech IV/14, X/3, IV/10 tmluvy SOLAS,
b) rezoluci IMO A.570(14),
c¢) rezoluci IMO A.808(19),
d) rezoluci IMO A.694(17),
e) rezoluci IMO MSC.36(63)-(ptedpis HSC 1994) 14,
f) rezoluci IMO MSC.97(73)-(ptedpis HSC 2000) 14,
g) IMO MSC/obézniku 862 a
h) IMO COMSAR obé¢Zzniku 32.
2. Prezkouseni splnéni pozadavki se provadi podle
a) CSNEN 60945 (2002),
b) IEC 61097-13 (2003) a
c) IMO MSC/obé&zniku 862.
3. V ptipad¢ rozdilnych pozadavka IMO MSC/obézniku 862 a ostatnich norem maji pfednost
pozadavky IMO MSC/obézniku 862.
4. Pfi posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

6.
Zartizeni pozadovana podle imluvy COLREG

A. 1/6.1 Naviga¢ni svétla
1. Navigacni svétla musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) piiloze 1/14 umluvy COLREG ®

b) rezoluci IMO MSC.253(83) a

¢) rezoluci IMO A.694(17).
2. PtezkouSeni splnéni pozadavku se provadi podle

a) CSN EN 14744 (2005), véetné AC (2006) a CSN EN 60945 (2002), nebo

b) CSN EN 14744 (2005), véetné AC (2006), IEC 60945 (2002).
3. Pi1 posuzovani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F. Jsou-li namoini zafizeni vyrabéna
jednotlivé nebo v malych mnoZstvich, muZze vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce
posuzovani shody provést podle modulu G; v tomto piipad¢€ se véta prvni tohoto bodu nepouzije.
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8.
Zarizeni SOLAS Kkapitoly II-1 Stavba — konstrukce, rozdéleni na useky a stabilita, strojni
a elektricka zarizeni

A.1/8.1 Detektory priniku vody
1. Detektory priniku vody musi spliiovat pozadavky uvedené v

a) pravidlech II-1/22-1, 1I-1/23-3 a XII/12 tmluvy SOLAS,

b) rezoluci IMO MSC.188(79) a

c) IMO MSC.1/obéZzniku 1291.
2. PiezkousSeni splnéni pozadavki se provadi podle

a) IEC 60092-0504 (2001),

b) IEC 60529 (2001),

¢) rezoluce IMO MSC.188(79) a

d) IMO MSC.1/obézniku 1291.
3. Pfi posuzovéani shody se postupuje podle modulu B a podle volby vyrobce nebo jeho
zplnomocnéného zastupce podle modulu D nebo E nebo F.

Vysvétleni pouzitych zkratek:

A.l: zména tykajici se normativnich dokumenti jinych nez IMO.

A.2: zména tykajici se normativnich dokumenta jinych nez IMO.

AC: zména tykajici se opravy normativnich dokumenta jinych nez IMO.

CAT: kategorie radarového zafizeni stanovena v oddile 1.3 normy IEC 62388 (2007).
COMSAR: podvybor IMO pro radiokomunikace a vyhledavani a zachranarstvi.
ETSI: Evropsky institut pro normalizaci v telekomunikacich.

FSS: Mezinarodni predpisy pro systémy protipozarni bezpecnosti.

FTP: Mezinarodni piedpisy pro pouziti postupt pozarnich zkousSek.

HSC: Ptedpisy pro vysokorychlostni plavidla.

IBC: Mezinarodni piedpis pro stavbu a vybaveni lodi pro hromadnou pfepravu nebezpecnych
chemikalii.

ICAO: Mezinarodni organizace pro civilni letectvi.

[EC: Mezinarodni elektrotechnicka komise.

ISO: Mezinarodni organizace pro normalizaci.

[TU: Mezinarodni telekomunikacni unie.

LSA: zachrann€ prostiedky.

MEPC: Vybor pro ochranu moiského prostiedi.

MSC: Vybor pro namoini bezpecnost.

>) Mezinarodni umluva o zabranéni zne&istovani z lodi z r. 1973 (MARPOL), oznamen4 pod &.
71/1995 Sb.

6) Mezinarodni imluva o mezinarodnich pravidlech pro zabranéni srdézkam na mofti z r. 1972
(COLREG) oznamena pod €. 263/1995 Sb.*.
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ClL 11

Pfechodna ustanoveni

1. Na ndmotni zafizeni, které bylo vyrobeno
prede dnem nabyti Géinnosti tohoto nafizeni a které
bylo podle dosavadni prévni dpravy opatfeno znackou
shody, se nevztahuji ustanoveni tohoto nafizeni.

2. Ndmorni zafizeni, které bylo vyrobeno prede
dnem nabyt{ déinnosti tohoto nafizeni a jehoZ tech-
nické pozadavky nebyly upraveny v nafizeni vlidy

&. 266/2009 Sb., ve znéni t¢inném do dne nabyti Gdin-
nosti tohoto nafizeni, 1ze uvést na trh a umistit na pa-
lubé ndmofniho plavidla nejpozdéji do 2 let ode dne
nabyti G¢innosti tohoto nafizeni.

CL 111
Uéinnost

Toto nafizeni nabyva déinnosti dnem 10. prosince
2011.

Predseda vlady:
RNDr. Necas v. r.

Ministr dopravy:
Mgr. Dobes v. r.



